Dr. Karin Quaas WS 2012/13
http://ww. informatik. uni-|Ieipzig.del/ ~quaas Institut fur Informatik

Ubungsblatt zur Vorlesung ,Echtzeitautomaten®
Serie 1

Die Ubungen dieser Serie werden in der Ubung am 18.10.2042nokelt.

1. Geben Sie jeweils einen Zeitautomaten fur folgende geithen Uber dem Alphabet
Y ={a,b,c,d} an:
@ L1 = {((abed)*,?) | Vi-taiys < tait1 + 1},
(b) Lo = {((abcd)*,t) | Vi.taiya < taiya + 2},
(c) L1 N Lo.

2. Geben Sie die Zeitsprache an, die der folgende Zeitauterkennt.

a,b a,b a,b
@ a,z:=10 Q a,x=1 Q
%

3. Modellieren Sie folgendes Echtzeitsystem durch eingtadi@maten.
Eine Fussgangerampel kann die Farben Griin, Gelb und Rotlanaa. Mit einem Drlicker kann
ein Fussganger das Umschalten von Rot auf Grin anfordern.CDécker hat nur einen Effekt
wenn die Ampel nicht auf Griin geschaltet ist. In der Rotplsadlespatestens 40 Sekunden nach
dem Dricken die Ampel auf Grin geschaltet werden. Eine Galgdauert genau 4 Sekunden.
Eine Griinphase dauert genau 60 Sekunden.

4. Geben Sie einen Algorithmus zur Lsung des folgendencBeitsungsproblemes an:

ERREICHBARKEITSPROBLEM FUR ENDLICHEGRAPHEN
Instanz: ein endlicher gerichteter Gragh= (V, E) mit E C V x V, zwei Knotenvy,v € V.
Frage: Gibt es einen gerichteten Pfad vgmachuv?

5. Wiederholen Sie die Definitionen voruring-Maschine Linear beschrankte Turing-Maschine
PSPACE-Vollstandigkeit



